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电动执行器

选型资料

刊物编号：SD06-3 类型：中文，简要型

New motion starts here

SM-SC01 系列 SM-SC02 系列

SML-SC02 系列 SMQ-SC02 系列



1.1对于所有kiket电动执行器（通用配置）
 防护等级为 IP68（符合 DIN EN 60529标准）。
 电机绝缘等级为 F，需要时可以做到 H，均能适应热带气候环境。
 正常环境温度为-30°C至+70°C，需要时低温型可做到-50°C，高温型可做到+120°C。
 配带手轮，可进行手动操作，电动时自动切换。
 开关型动作次数可达 600次/小时，连续工作 15 分钟；调节型动作次数可达 1200 次/小时。

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可提供中文说明书。

1.2对于基本型电动执行器（不含一体化控制单元）
 开关方向各有限位开关两常开，两常闭；力矩开关一常开一常闭，需要时可做到两常开两常闭。
 箱体材质为铸钢，箱体外部的螺栓全部为不锈钢材质。
 电缆进线孔为双密封型，SM(R)30-SM(R)100 为 2*1" + 1*1 1/2"NPT 其他为 2*3/4" + 1*1"NPT。
 配带机械位置指示。

1.3对于智能一体化电动执行器（含一体化控制单元 SC01或 SC02）
 配有永磁型绝对编码器，位置力矩等设置保持永久记忆，不依赖电源，所有调试不需开盖。
 执行器为智能型，带液晶显示，通过蓝牙可与智能手机（IPHONE）进行通讯/调试/故障诊断等。
 执行器具有历史记忆，可以随时查询发生的操作/设置/事件/故障等信息，并记录信息发生的时间，

各保留最新 100条信息。
 执行器开关接点：力矩开关 1常开 1 常闭，限位开关 1 常开 1常闭；六输出接点对可自由编程。
 SC02标配为防爆型，防爆等级 II2G EEx d IIC T4。
 SC01需要时可分体安装。
 接线孔：SC02电缆进线孔为双密封型，配 SM(R)30-SM(R)100为 2*1" + 1*1 1/2"NPT 其他为 2*3/4"

+ 1*1"NPT；SC01 接线端子为插拔式，电缆进线孔 M32*1.5+M25*1.5+M20*1.5。
 控制单元壳体材质为特制铝合金，箱体外部的连接螺栓全部为不锈钢材质。

2.接线图的选择

2.1基本型（不含一体化控制单元）

典型接线图 ST2000（标准型）
Wiring: ST 2 0 0 0

1.标准配置说明

2:带有可调电位计; 4：带有 4-20mA 反馈

某些其他特殊定义（标准为 00）

2：28 孔接线端子； 38 孔接线端子（仅 SM(R)30-SM(R)1003： ）
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2.2一体化型（含一体化控制单元 SC01或 SC02）

Wiring： 7 2 C 3 2 1 接线图可用来表达控制模式及主电源等级

3.多回转执行器

多回转执行器 SM(R)系列可应用为基本型（不含一体化控制单元），可配 SC01，也可配 SC02。

3.1单独的执行器（不含齿轮箱）

1：绝对编码器（标准）

3：电位计式

1：主电源 220VAC
2：主电源 380VAC
3：主电源 400VAC
4：主电源 415VAC
5: 主电源 440VAC

C：接触器

T：可控硅

1：开关型

2：调节型，输入 4-20mA
3: Profibus DP
4: Modbus RTU
5: Foundation Field Bus
6: Hart

4: SC01 分体式

5: SC01 一体式

6： SC02 一体式（电路板集成式-逻辑板集成在主板）

7： SC02 一体式（逻辑板单独存在为一电路板）

1：主电源为单相 AC
3：主电源为三相 AC
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SM R 07 / SC02 -B3 /45 – F10

3.2多回转执行器 SM+多回转齿轮箱 GB

对于力矩比较大，而速度不需很快的场所，kiket提供多回转齿轮箱 GB 的解决方案。

SM50/SC01-B3/70-GB S 30(8:1)-F30-B1

信息 kiket 齿轮箱 GB 有较高输出效率，不含二级减速效率大约为 0.9，含二级减速（即 GBS）
大约为 0.85。

输出法兰为 F10，符合标准 EN ISO5210，执行器与法兰对应见

技术数据表，其他非标法兰采用安装过度法兰形式。

输出速度为 45，单位为 rpm(每分钟的转圈数)，可选其他速度

见技术数据表

输出轴套为 B3 型，其他可选 B1，C，D，A(A 型默认为未开孔)

配 SC02 控制单元，可选 SC01，或应用为基本型（基本型（不

含控制单元）此处为空）

07 表示型号大小，最大输出力矩为 70NM，其他型号见技术

数据表

R 表示为调节型，开关型此处为空

SM 表示 kiket 多回转执行器

F30 为齿轮箱的输出法兰，符合标准 EN ISO5210，执

行器与法兰对应见技术数据表，其他非标法兰采用

安装过度法兰形式

齿轮箱输出轴套为 B1 型，其他可选 B3，C，D，A（默

认为未开孔）。此处空默认为 A 型输出

齿轮箱变比为 8：1，其他变比见 GB 技术数据表

30 表示型号大小，其他型号见技术数据表

S 表示含二级减速箱，若无此处为空

GB 表示多回转齿轮箱类型，GB 为伞状齿轮减速箱
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上面含有伞齿轮箱 GB的执行器最终输出速度=执行器输出速度/齿轮箱变比=70/8≈9rpm

上面含有伞齿轮箱的最大实际输出力矩=执行器最大力矩*变比*效率=500*8*0.85=3400NM

计算出的齿轮箱最大实际输出力矩一般要在齿轮箱的最大输出范围之内，选型不当可
能会造成齿轮箱的损坏。

4.角行程执行器

角行程（部分回转）执行器 SMQ(R)系列可应用为基本型（不含一体化控制单元），含一体化控制

装置的应用为 SC02。

SMQ系列角行程执行器可以做到最大力矩 3500NM，更大的角行程采用多回转执行器 SM+部分回
转齿轮箱 GW。

信息 在现场空间容许的情况下，对于大于 1500NM 以上的优先考虑后者即 SM+GW 的应用。

4.1单独的执行器 SMQ系列（不含齿轮箱）

SMQ R F 30-31S-F10

SMQ直连式轴套默认实心不开孔

4.2多回转执行器 SM+部分回转齿轮箱 GW

对于力矩比较大的角行程输出，kiket提供部分回转齿轮箱 GW 的解决方案。

注 意

F10 为齿轮箱的输出法兰，符合标准 EN ISO5211，执行器与法兰对应见

技术数据表，其他非标法兰采用安装过度法兰形式

执行器的行程时间为 31S/90°，若需要不同的速度，需要提前声明

表示角行程执行器型号大小，30 代表最大力矩为 300NM。其他型号见

技术数据表

R 表示为调节型，若此处空代表为开关型

F 表示为含有底座拐臂，若为直连型此处为空

表示执行器的类型，SMQ 表示角行程执行器
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SMR07/SC02-B3/90-GW S 600(240:1)-F25 配直连式 GW 型齿轮箱

GW齿轮箱的输出轴套默认为实心不开孔。

SMR07/SC02-B3/90-GW F S 600(300:1) 配底座拐臂式 GWF型齿轮箱

信息 kiket 齿轮箱 GW 的输出效率不含二级减速大约为 0.40，含二级减速（即 GWS）效率大约为
0.35。

上面齿轮箱 GWS600 行程 90°的行程时间=变比/4/执行器速度*60=240/4/90*40=50S
上面齿轮箱 GWS600 的最大输出力矩 =执行器最大输出力矩 *变比 *齿轮箱效率≈

70*240*0.35=5880NM

计算出的齿轮箱最大实际输出力矩一般要在齿轮箱的最大输出范围之内，选型不当可
能会造成齿轮箱的损坏。

5.直行程执行器

直行程执行器 SML(R)系列可应用为基本型（不含一体化控制单元），含一体化控制装置的应用为

SC02。

SMQ系列角行程执行器可以做到最大推力 30000N，更大的直行程采用多回转执行器 SM+线性推
力器 LT。

信息 kiket 直行程 SM＋LT 可提供较宽的推力范围，基本可以涵盖 SML 系列，但是对于小推力和
单相电源的情况首先考虑 SML 系列，SML 具有较小的体积和重量。

F25 为齿轮箱的输出法兰，符合标准 EN ISO5211，执行

器与法兰对应见技术数据表，其他非标法兰采用安装过

度法兰形式

齿轮箱的变比为 240：1，其他变比见 GW 技术数据表

表示齿轮箱的型号大小，600 表示最大力矩 6000NM

S表示含有二级减速，若只有一级减速，此处为空

表示齿轮箱类型，GW 为部分回转，涡轮-蜗杆式齿轮箱

F 代表齿轮箱含底座拐臂，为底座拐臂式齿轮箱

注 意
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5.1单独的执行器 SML系列（不含齿轮箱）

SMLR10/SC02-1.5mm/S-60mm-F10

联轴节的尺寸见尺寸图，可根据阀门尺寸定制加工

5.2多回转执行器 SM+线性推力器 LT

对于直行程较大的输出，kiket提供多回转执行器 SM系列+线性推力器 LT的解决方案。

SMR12/SC02-B3/70-LT40-F10

信息 kiket 直行程 SM＋LT 不含与阀门的连接支架，如果需要可定制加工。

支架标准输出法兰为 F10，其他连接方式可根据阀门尺寸定制

行程为 60mm, 实际行程要小于等于最大行程，见技术数据表

默认速度为 1.5mm/S, 其他可选速度见技术数据表

含一体化控制单元 SC02，如果基本型用法，此处为空

执行器型号大小，10 表示 10000N，其他型号见技术数据表

R 表示为调节型，开关型此处为空

执行器的类型，SML 表示为 kiket 直行程执行器

标准输出法兰为 F10，其他连接方式采用加装过度法兰形式

线性推力器大小，40 表示最大输出 40000N，其它型号技术见数据表

LT表示线性推力器

B3 为执行器 SM 与 LT之间的默认连接方式，可省略
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附表 1 SM 技术数据表
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附表 2 SMR 技术数据表
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表 1 阀杆螺母连接 （A 型连接） 单位：mm
机 型

代 号
SM(R)07-F10 SM(R)12-F10

SM(R)30-F14
SM(R)50-F14

SM(R)100-F16

法兰代号 F10 F10 F14 F16
最大推力 40 70 160 250
Φd1 Φ125 Φ125 Φ175 Φ210
Φd2 Φ70 Φ70 Φ100 Φ130
Φd3 Φ102 Φ102 Φ140 Φ165
Φd4 M10 M10 M16 M20

Φd5 max Φ28 Φ40 Φ58 Φ75
Φd6 Φ34 Φ42 Φ60 Φ80
h 1 1 2 2
h1 3 3 4 5
h2 15 15 25 35
H 50 55 65 80
l 50 55 65 80
Z 4 4 4 4
β 90° 45° 45° 45°

执行机构通过 A型驱动器的驱动螺母与阀门阀杆连接，在传递转矩的同时承受一定的轴向推力。

表 2 三爪连接（B 型连接） 单位：mm
机型

代号
SM(R)07-F10 SM(R)12-F10

SM(R)30-F14
SM(R)50-F14

SM(R)12-F10

Φd1 Φ125 Φ125 Φ175 Φ210
Φd2H9 Φ70 Φ70 Φ100 Φ130
Φd3 Φ102 Φ102 Φ140 Φ165
Φd4 M10 M10 M16 M20

Φd5 max Φ42 Φ42 Φ60 Φ80
Φd6 Φ55 Φ55 Φ80 Φ105
h1 3 3 4 5
h2 15 15 25 35
h3 2 2 3 4
h4 8 8 10 12
Z 4 4 4 4

执行机构主机只适用于传递转矩（不能承受轴向推力）的应用场合。因此，不能直接连接需要传递轴向推力

的阀门。主机可与二级减速器、A型驱动器（能够承载轴向推力）、直行程驱动器连接，以驱动相应的阀门。

附表 3 SM 轴套数据表
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表 4 小轴径平键连接 （B3 型连接） 单位：mm
机型

代号
SM(R)07-F10 SM(R)12-F10 SM(R)30-F14

SM(R)50-F14
SM(R)100-F16

Φd1 Φ125 Φ125 Φ175 Φ210
Φd2 f8 Φ70 Φ70 Φ100 Φ130
Φd3 Φ102 Φ102 Φ140 Φ165
Φd4 M10 M10 M16 M20

Φd5 H9 Φ20 Φ20 Φ30 Φ40
Φd5 max Φ20 Φ28 Φ40 Φ55

Φd6 Φ55 Φ55 Φ80 Φ105
h1 3 3 4 5
h2 15 15 25 30
h3 1 1 2 3
t 22.8 22.8 33.3 43.3
b 6 6 8 12
Z 4 4 4 4
l 45 45 65 80

驱动装置与阀门连接的法兰尺寸遵行 EN ISO5210标准

执行机构与阀杆直径较小的阀门、输入轴直径较小的二级减速器连接时，执行器与被连接件采用中间过渡

套连接。被连接件的最大直径不大于表中Φd5 max 的值。

表 3 大轴径平键连接 （B1 型连接） 单位：mm
机型

代号
SM(R)07-F10 SM(R)12-F10 SM(R)30-F14

SM(R)50-F14
SM(R)100-F16

Φd1 Φ125 Φ125 Φ175 Φ210
Φd2 f8 Φ70 Φ70 Φ100 Φ130
Φd3 Φ102 Φ102 Φ140 Φ165
Φd4 M10 M10 M16 M20

Φd5 H9 Φ42 Φ42 Φ60 Φ80
Φd5 min Φ Φ Φ Φ
Φd6 Φ55 Φ55 Φ80 Φ105
h1 3 3 4 5
h2 15 15 25 30
h3 1 1 2 3
t 45.3 45.3 64.4 85.4
b 12 12 18 22
Z 4 4 4 4
l 45 45 65 80
驱动装置与阀门连接的法兰尺寸遵行 EN ISO5210标准

附表 3 SM 轴套数据表
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附表 4 SM 法兰数据表



12

附表5角行程直连 SMQR



11

附表5角行程直连SMQR
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附表6 角行程SM+GW组合
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附表6 角行程SM+GW组合
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附表6 角行程SM+GW组合
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附表7 直行程直连 SML 3ph380V



15

附表7 直行程直连 SML 1ph220V
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附表8 直行程SM+LT组合
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SM-SC+GWS 组合系列 SM-SC+GWF 组合系列 SM-SC+LT 组合系列

SM-SC+GB系列

New motion starts

SHANGHAI KAIKAI TECHNOLOGY DEVELOPMENT CO.,LTD
Address: No. 499, Kanghua Road, Pudong New Area, Shanghai
Tel: +86-21-61640516 Mobil：+86-13701864977
Website: www.kiket-tech.com
Email: shkkjd@sina.com, mailbox@jickee.com, info@schwarz-tech.com
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